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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegbtowej Specyfikacji TechniczpSST)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej wymagania dotyce wykonania i odbioru robét,
prowadzenia robot zwkanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego,Remont gzymsow i
nadprozy scian zewrgtrznych budynku Zespotu Szkét Ogdlnoksztatgcych przy Placu
Mariackim 1 w Szczecinie Dz. Nr 22/3 olgb 1037 zgodnie z zakresem robot
przedstawionym w Projekcie Budowlanym i przedmiaidaot.

Podstaw opracowania niniejszej SSh Brojekty Budowlane, przepisy obaaujacego prawa,
normy i zasady sztuki budowlane;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok Projektu Budowtp i przedmiaru robot jako pomocnicza
dokumentacja przetargowa przy zlecaniu i realizemfiét —roboty rozbiérkowe - Remont
gzymsow i nadpray $cian zewrgtrznych budynku Zespotu Szkot Ogolnoksztatgeych przy
Placu Mariackim 1 w Szczecinie Dz. Nr 22/3 olgb 1037.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Niniejsza SST obejmuje swym zakresem rozhigrkgodnie z projektem budowlanym ) :
Niezlgdnych rozbiérek dla wykonania gzymsow i nadgrécian zewgtrznych, w tym skucia
tynku, demontaczesciowy elementdw instalacji odgromowej, demantearstw dachowych
oraz obrdébek blacharskich.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgee Robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa do opracowania przewykonawce
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.3. Zgodnd¢ Robot z Dokumentacy Projektowag i ST
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne”.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.



1.4.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne”.

1.5. Wspolny Stownik Zamowi@ (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robét

Dziat

Grupa

Klasa

Kategoria

Nazwa

45.000000-+
7

Roboty budowlane

451.00000-+
8

Przygotowanie terenu pod budow

4511.0000+
1

Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki
obiektéw budowlanych; roboty ziemne

45111.0001

8

Roboty w zakresie burzenia, roboty
ziemne

45111.1001

9

Roboty w zakresie burzenia

45111.200-

0

Roboty w zakresie przygotowania teren
pod budow i roboty ziemne

45111.2131

4

Roboty w zakresie oczyszczania terenu

45111.220-

6

Roboty w zakresie usuwania gruzu

45111.2301

9

Roboty w zakresie stabilizacji gruntu

45111.291+

4

Roboty w zakresie zagospodarowania
terenu

45113.0001

2

Roboty na placu budowy

1.6. Okreslenia podstawowe
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Materialy z rozbiorki

Materiaty pochodazce z rozbiorki naley usura¢ z placu budowy i przewi€¢ w miejsca



przeznaczone do ich sktadowania zgodnie z punkt@ml4ansport materiatow.

2.2.1. Sktadowanie materiatow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprz;t ktory moze by uzyty do wykonywania robot (podstawowy)

samochod samowytadowczy

- samochod skrzyniowy

- koparko - tadowarka

- zuraw samochodowy

- Wyciag

- samochdéd dostawczy do 0,9 t

- samochdd skrzyniowy do 5 t

- samochdd samowytadowczy do 5 t

- samochdd samowytadowczy 5 - 10t

- Sprzarka powietrza przewmna spalinowa

- zestaw spawalniczy tlenowo-acetylenowy

3.3. Pozostaty spret i sprzet zamienny
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materiatow

4.2.1. Gruz i materiaty sypkie

Moga by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, posiadaymi szczelne dno i boki oraz
plandek do zabezpieczenia przed spadaniem, rozpylenierrialdiv w czasie transportu.
Wykonawca zobowdzany jest przediy¢ Zamawiagcemu dokument przekazania gruzu i
materiatdw sypkich do punktu sktadowania odpadddadudanych zawieragy nazwe materiatu

i ilos¢.

4.2.2. Materiaty niebezpieczne dldrodowiska

Materiaty niebezpieczne dkxodowiska (papa, eternit itp.), ktdre mogptyna¢ szkodliwie na
srodowisko naley przewozé szczelnymirodkami transportu do miejsca utylizacji. Wykonawca
zobowhzany jest przedioy¢é Zamawiagcemu dokument przekazania tych materiatow do
utylizacji, zawierajcy nazwe materiatu i ilG¢.

4.2.3. Stal i elementy stalowe
Stal i elementy stalowe nale przewozé srodkami transportu przystosowanymi do przewozu



tego rodzaju materiatéw. Przesame elementy stalowe nalezabezpieczyprzed spadaniem ze
srodka transportu oraz przed przesuwaniem i ewemyual spowodowaniem szkdéd u 0s6b
trzecich.

Wykonawca zobowazany jest przediy¢ Zamawiajcemu dokument przekazania stali i
elementéw stalowych do punktu skupu ztomu zawiaesanazwe materiatu i ilG¢.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgadnie z umow oraz za jaké
zastosowanych materiatow i wykonywanych roboét,chazgodné¢ z dokumentagj projektows,
przedmiarem robdét, wymaganiami niniejszej specyiikd®ZJ, projektu organizacji robot oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.

Roboty rozbidérkowe naky wykonywa na podstawie dokumentacji projektowej. Teren na
ktorym prowadzone as roboty rozbiérkowe musi kty ogrodzony i oznakowany tablicami
ostrzegawczymi. Przed rozpeckEm robo6t rozbiorkowych obiekt nale odlaczy¢ od sieci
gazowej, cieplnej, elektroenergetycznej, teletexdmej, wodocigowej i kanalizacyjnej.
Zabronione jest prowadzenie robétgé istnieje maliwos¢é przewrdcenia agci konstrukcji
obiektu przez wiatr. W czasie prowadzenia robobi@kowych zabronione jest przebywanie
ludzi na nkszych kondygnacjach. Do usuwania gruzu halstosowd zsuwnice pochyte lub
rynny zsypowe, ktére powinny ntieeabezpieczenie przed wypadaniem gruzu. Zabrorjeste
przewracanidécian lub innych cgci obiektu przez podkopywanie i podcinanie.

W czasie prowadzenia robot rozbiorkowych sposobamechanizowanymi wszystkie osoby i
maszyny powinny znajdowasi¢ poza stref niebezpieczn W czasie wykonywania robot
rozbidérkowych sposobem przewracania, diéggamocowanych lin powinna Bytrzykrotnie
wigksza od wysok&i obiektu.

5.2.Kolejnosé czynndici przy rozbidrce

5.2.1. Kolejnos¢ prac rozbiérkowych

Proponuje si nastpujaca kolejnas¢ wykonywania rob6t

a) rozebranie @#ci pokrycia papowego dachu dla przeprowadzeniaegtoyvanych prac
remontowych, reperacja i wyrbwnanie ptaszczyznagpiofiachu.

b) zerwanie obrébek blacharskich.

Cc) rozebranie orynnowania ( zgodnie z projektem )

5.3. Zalecenia projektowe

- demontaz tgcznikow instalacji odgromowej na dachu (100% - wzdtuz gzymsoéw), oraz taczniki
"narozne" i inne elementy stalowe, podtrzymujace przewody i mocowane do podtoza przy
pomocy kotew stalowych przebijajgcych podtoze papowe,

rozbiodrka pokrycia papowego (do czesci kosztowej przyjeto rozbidrka pokrycia wzdtuz okapow
dach6w okoto 150 cm - dwie szerokosci papy),

- rozbidrka obrébek blacharskich (pas pod i nadrynnowy, haki rynnowe, rynny, obrobki gzymsow,
katowniki utozone na gzymsie),

- demontaz obrébek blacharskich — na styku sciany i kominy z remontowang czesci potaci
dachowych

- oczyszczenie powierzani betonowych z resztek zaprawy metodg mechaniczna,

- osuszenie, oczyszczenie podioza skucie odparzonego tynku w pasie podgzymsowym oraz w
rejonie peknie¢ nadprozy (zwrdcic¢



uwage, by skowane pola ksztaltowac zgodnie z uktadem pseodoboniowan by zminimalizowa¢ r6znice
elewacji naprawianej i istniejacej, a styk czesci nowej i starej nie szpecit i nie "uwidacznial" prowadzonych
napraw)

Sciany oczys$ci¢ szczotkami stalowymi spoiny oczysci¢ na gtebokosé ok. 2.0 + 3.0 cm celem
usuniecia zwietrzatej i skorodowanej zaprawy. W miejscach nalotéw glonéw przemy¢ sciany
preparatem antyglonowym

- UWAGA: na czas wykonania robét przy instalacji odgromowej wykona¢ tymczasowe podtgczenie
istniejgcej instalacji do zwodow pionowych

- gruz z wywozem na sktadowisko

- papa, eternit jak i inne materialy niebezpiecznélggap obowihzkowej utylizacji w
wyspecjalizowanym zaktadzie

Wymagane prace rozbiérkowe przy gzymsach (analogiqarrace wyspuja rowniez przy
nadpraach)

Skucie I#nych fragmentow wyprawki tynkarskiej na gzymsachzydzczenie gzymsu z resztek
zaprawy metoglmechanicza (szczotki, piaskowanie).

W czgsci kosztowej przyjto rowniez napravg tynkow (pasem 50 cm) pordj gzymsow oraz
wokot remontowanych nadpip z uwagi na ich uszkodzenia - odparzenia, zawdgaei
zasolenia (fragment elewacji z ,ptytkim” boniowamig

Skucie tynku poriiej gzymsow (odparzenia, zasolenia), po oczyszcagymsu z resztek
zaprawy metogl mechanicza (szczotki, piaskowanie). Spoidgian oczygci¢ z krusacej sk
zaprawy (na gibokas¢ okoto 2.0 - 3.0 cm), po zabiegach odgrzybieniowyglona
impregnaagt powierzchniovwy muru, a nagpnie wykona tynki renowacyjne

Sposob prowadzenia rozbidrki.

Przed przysipieniem do rozbiorki, zabezpieczipezpdrednie otoczenie.

Rozbidrke prowadzt nalezry sposobemecznym poczynaic od rozbidrki pokrycia i oktadzin.
Rozbiorke prowadzé w ten sposéb, aby materiaty uzyskane z rozbiGkjmowane byty z
budynku do watrza posesji, segregowane i sktadowane celem posgevwbudowania,
pozostate elementy wywone leda poza obgb rozbidrki. Rozbiorki nalkey prowadz¢ z terenu
wlasnego i wszystkie materiaty rozbidérkowe groméd terenie wtasnym.

Sposob posgpowania z materialami pochodacymi z rozbidrki

W wyniku rozbiérki, nie powstanodpady szkodliwe dls&rodowiska.

Materiaty rozbidérkowe podlegage utylizacji winny by bezwzgédnie wywiezione na
wysypisko. Pozostate materiaty w zatesci od ich rodzaju przeznaczone do odzysku (np).stal
Informacja dotyczaca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia dla robét rozbiérkowych

W czasie prowadzenia robot rozbiorkowych nglprzestrzegazasad bezpiec#stwa i higieny
pracy. Prace prowadzpod nadzorem osoby posiagtagj odpowiednie przygotowanie
zawodowe i niezidne uprawnienia.

UWAGI

Przy pracach rozbiorkowych magastosowanie ogoélnie obawujace przepisy bezpiecastwa i
higieny pracy dotycxe robot budowlanych. W czasie prowadzenia praezpddezwzgédnie
stosowa wszystkie przewidziane przy tych robotachadzzenia zabezpieczae i ochronne.

5.4. Objazdy, przejazdy, organizacja ruchu, rozbioki i odtworzenia
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

5.5. Zalecenia przy prowadzeniu prac rozbidrkowych
Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia robot rozbiérkowych na podstadecyzji
wydanej przez wikxiwy organ. Roboty rozbiorkowe wkiszych lub bardziej skomplikowanych



obiektow budowlanych natg prowadzé na podstawie dokumentacji projektowej i projektu
organizacji robo6t, ktérego zakres Wykonawca musgoanic z Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego.

Prace rozbiérkowe natg rozpoca¢ od oznakowania terenu rozbiorki.

Rozbidrke nalery przeprowadz recznie i przy ayciu drobnego spetu mechanicznego,
zaczynajc od zdgcia pokrycia dachowego, stropu oraz systematyamuigdw schodzc od gory
do dotu. Nie wolno skladowamateriatow pochodgych z rozbiorki na stropie rozbieranego
obiektu.

Pozostate materiaty w zaieosci od ich rodzaju magzost& przeznaczone do odzysku — np.
cegta, gruz, drewno.

Rozbidrki naley przeprowadzi z terenu wlasnego. Wszelkie materiaty rozbidrkovedery
gromadz¢ na terenie wtasnym.

Po zakaczeniu prac rozbiérkowych teren nateuporzadkowat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne

6.1.1. Program Zapewnienia Jakéci
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.2. Zasady kontroli jakaci robét
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne”.

6.1.4. Raporty z bada
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne”.

6.1.6. Certyfikaty i deklaracje
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.

6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

b) Rejestr obmiaréw
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

c) Dzienniki laboratoryjne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

d) Pozostate dokumenty



Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

e) Przechowywanie dokumentow budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przysipieniem do robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne”.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru robot:
a) odbidr rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu

b) odbior czsciowy

c) odbior ostateczny

d) odbiér pogwarancyjny

8.2. Odbidr robot zanikajacych lub ulegapcych zakryciu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.3. Odbidr casciowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.

8.4. Odbidr ostateczny robot rozbiorkowych
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego



Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

8.5. Odbidr pogwarancyjny
Nie wystpuje przy wykonywaniu robot rozbidrkowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-86-B-02480 - ,Grunty budowlane. Okkenia, symbole, podziat i opisy gruntow”.
PN-81/B-03020 - ,,Grunty budowlane. Posadowieniedmézednie budowli. Obliczenia
» statyczne i projektowanie”.
PN-68/B-06050 - ,Roboty ziemne budowlane. Wymaganieakresie wykonania i
o badania przy odbiorze”.
PN-92/B-10736 — ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte piaewodow wodoaigowych i
o kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.”
PN-87/B-01100 - ,,Kruszywa mineralne. Kruszywa skaPodziat, nazwy i okékenia”.
PN-EN 474-1 do 474-6:1999 — Maszyny do roboét ziechny Bezpieczestwo
= —Cz$¢1dob
PN-EN 474-7 do 474-10:2000 — Maszyny do rob6t zigrhn- Bezpiecagstwo
= —Cz$¢7dol10
PN-90/B-1450I - ,Zaprawy budowlane zwykle”.
PN-86/B-01802 - ,,Antykorozyjne zabezpieczenia w bwahictwie. Konstrukcje
* betonowe zelbetowe. Nazwy i okétenia”.
BN-77/893 |-12 -,0znaczenia wskaika zagszczenia gruntu”.

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.
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